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Sterowanie przepompowni — schematy elektryczne

Przedstawione schematy dotycza typowej przepompowni kanalizacyjnej wyposazonej w
dwie pompy . Dla lepszej czytelno$ci pominigto w nich takie elementy jak : wylaczniki
réznicowo — pradowe , amperomierze , liczniki motogodzin oraz uktady gasikowe
stycznikéw 1 przekaznikow .

1. Obwody silowe i zasilania 24 V

Z przedstawionego schematu wynika , ze jako zabezpieczenie pomp zastosowano
bezpieczniki oraz przekazniki termiczne , jest to zabezpieczenie minimalne .
Na og6ét pompy wyposazone sa dodatkowo w czujniki termiczne uzwojen silnikow
oraz w czujniki szczelnosci . Takie wyposazenie pomp powinno skutkowaé
zastosowaniem dodatkowych urzadzefn zabezpieczajacych w ukladzie sterowania, ktore
begda odbieraty sygnaly z czujnikow .
Uklad kontroli faz UKF zabezpiecza pompy przed praca niepelnofazows .
Styczniki pomp zataczane sa stykami przekaznikéw P11 P2 .
Napigcie z transformatora bezpieczenstwa po wyprostowaniu przez mostek M
wykorzystywane jest do zasilania obwodow automatyki i1 sygnalizacji alarmowej .

2. Obwod automatyki pomp

Obwod sterowania umozliwia pracg w trybie r¢cznym jak 1 automatycznym .
Do wyboru trybu pracy wykorzystuje si¢ odpowiednio przetaczniki PL1 i PL2 .

Tryb reczny :

W trybie rgcznym pompe zalacza si¢ przyciskiem START a wylacza przyciskiem
STOP . Styk pomocniczy stycznika stuzy do podtrzymania pracy po zwolnieniu
przycisku START . Normalnie mozna wypompowa¢ $cieki do poziomu L2 .
Przytrzymanie przycisku START umozliwia wypompowac¢ $cieki do poziomu L1
(' suchobieg ).

Tryb automatyczny :
Obwod automatyki sklada si¢ z dwoch niezaleznych ukladow :
a ) podstawowego zbudowanego w oparciu o mikroprocesorowy regulator poziomu
MRP 5 - poziomy L1,L2,L3,L4,L5,
b ) rezerwowego zbudowanego w oparciu o sterownik awaryjny SA 2
- poziomy L6’,16’.

Glownym elementem sterowania automatycznego jest automatyczny przetacznik
APP 2 | ktéry zapewnia prace naprzemienng pomp . Styki rozwierne stycznikow
(S1,S2) potaczone szeregowo informuja przetacznik APP 2 o konieczno$ci zamiany
funkcji pomp .

Gdy $cieki w studni osiagna poziom L3 to zalaczana jest pierwsza pompa, ktora
pracuje do momentu az poziom nie spadnie ponizej L2 .

Jezeli pomimo pracy jednej z pomp poziom wzrosnie do wartosci L4 to zalaczana
jest dodatkowo druga pompa .

Poziomy L11 LS wykorzystywane sa do sygnalizacji alarmowej odpowiednio
suchobiegu 1 maksimum .



W momencie awarii sterowania podstawowego sterowanie praca pomp przejmuje
SA 2 | ktorego styki 1.6’ i L6’ dubluja odpowiednio styki poziomow L3 i L4.
Przej$cie na sterowanie awaryjne nastgpuje samoczynnie gdy poziom S$ciekow
osiagnie wartos¢ L6 .

Styk UKF zabezpiecza przed praca niepetnofazowa ,a styki Z1 i1 Z2 wylaczaja
pompy gdy zadzialaja ich przekazniki termiczne .

Jezeli pompy posiadaja dodatkowe zabezpieczenia ( temperatury uzwojen ,
szczelno$ci , itp. ) to ich styki rozwierne nalezy polaczy¢ szeregowo ze stykami od
przekaznikow termicznych .

3. Sygnalizacja alarmowa

Sygnalizacja alarmowa zbudowana jest w oparciu modut sygnalizacji alarmowe;j
MSAS.

Modut sygnatéw binarnych MSB 5 separuje MSA 5 od napig¢ rozdzielnicy
umozliwiajac jednocze$nie wykorzystanie tych samych stykéw zaréwno do
sterowania jak 1 sygnalizacji ( np. styk UKF ).

Kontrolki (diody LED ) sygnalizuja nastgpujace stany :

KP1 - praca pompy nr 1,

KP2 — praca pompy nr 2,

KA1 — awaria pompy nr 1,

KA2 — awaria pompy nr 2,

KBF - brak fazy,

KS — poziom suchobiegu,

KM — poziom maksymalny ,

Przyciski astabilne pelnia nastgpujace funkcje :
PRL - proba lampek ,

PRA - préba alarméw ,

KAS - kasowanie alarmu,

Dodatkowo MSA 5 umozliwia podlaczenie lampki zewngtrznej LZEW oraz syreny
alarmowej SYR.

Gdy jest wigcej sygnatow alarmowych nalezy zwielokrotni¢ modut MSA 5 lub
wykorzysta¢ jego rozszerzona wersjg .
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